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FORORD

Denne formelsamling er udarbejdet med bag-
grund i leerebogerne Teknisk matematik I og Il og
er 3. udgave af Udvidet matematisk formelsam-
ling.

3. udgave er titlen sendret til Teknisk matematik
- formelsamling. Der er foretaget enkelte rettelser
og tilfgjelser i forhold til 2. udgave.

Formelsamlingen er ikke udarbejdet til en be-
stemt uddannelse, men med henblik pé bred an-
vendelse inden for de grundleggende uddannel-
ser, TX-enkeltfagskurser, HTX-uddannelsen og
de videregdende teknikeruddannelser.

Laerebogerne Teknisk matematik I og II har fel-
gende indhold:

Teknisk matematik I: Tal og algebra, praktisk
usikkerhedsvurdering, ligninger, geometri, koor-
dinatsystemet, trigonometri, cirkelberegninger,
overflader og udfoldninger, rumfangsberegnin-
ger, analytisk plangeometri.

Teknisk matematik II: Vektorregning, uligheder,
trigonometriske ligninger og uligheder, funktio-
ner, greenseveerdier, asymptoter, differentialreg-
ning, maksimering og minimering, funktions-
undersogelse, integralregning, differentiallignin-
ger, vektorfunktioner.

Formelsamlingen indeholder et uddrag af de vig-
tigste definitioner, regneregler og formler fra leere-
bogerne, og formelsamlingen bliver herved et
hurtigt opslagsveerk.

August 1994
Preben Madsen
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TAL OG ALGEBRA

Addition
a+b=c Sum
Addender
at+tb=b+a Addendernes orden er ligegyldig.

a+(b+c)=a+b+c

En parentes med fortegn + kan haves og saettes
uden at leddenes fortegn @endres.

Subtraktion

Differens
Subtrahend

a-(b+c)=a-b-c

Minuend
En parentes med fortegn kan haeves, nar leddene
1 parentesen andrer fortegn.

Multiplikation
a-b=c Produkt
= Faktorer
a-b=b-a Faktorernes orden er ligegyldig.
a(b+c)=ab +ac Regneregler
a(b-c)=ab-ac

(@+b)(c+d)=ac+ad +bc+bd

(a+b)*=a?+b?+2ab
(a-b)*=a%+b2-2ab
(a+b)(a-b)=a%-b?

"Tre vigtige formler"

Division - Brekregning

a:b=c
L

Kvotient

Divisor

Dividend

| Teeller

ol —

Kvotient

Neevner




a_a-c
b b-c
a a:C
b b:c
a b c_
n n n
a _a-c
b T b
a  __a
b T boc
a S_a'C
b'd b-d
a c ad
b'd b c

a-a~a~a:a4

0"=0
al=a
a’=1

3 1
an:;

aP - a9 = gP*d
P

a—:ap'q
a4
(a-b)P =aP . bP
ay_aP
b| pp
(ap)q:ap‘q

n Q
Va=b, narb"=a

at+b+c

Regneregler

Potens
Grundbegreber

Regneregler for potenser

Rod
Grundbegreber




VP —an
Na-b="a %
V?zlg

b~ b
(Na)m= Na™
MR P - mygn
m™a =" Na

lal =) & nira=0
—-a, nara<0

Regneregler for rodsterrelser

Numerisk verdi




LIGNINGER

a,"x+b,y=¢ 2 ligninger med 2 ubekendte

a, x+by y=c, Determinant-metoden

alb1 b b
D= =a.b,-a
102 ~ 4
a2b2
a, ¢
1 4
D = =a,C, - a,C
162 744y
y o la, ¢
clb1 b b
D = =¢,b,-c
1P2 7 6Py
x| by
D D
X. _J.

X:DI y= 4

2.-grads ligning
ax* +bx+c=0

Den ordnede 2.-grads ligning har

Ny
X = —b £ Vb - 4ac lesningsformlen
2a
Hvis b?-4ac=0 Een lesning - en dobbeltrod
Hvis b? - 4ac >0 To redder
Hvis b? - 4ac <0 Ingen redder
8




GEOMETRI

Trekanter

Hejder i en trekant og areal af trekant.

En hgjde udgér fra en vinkelspids og stir vinkel-
ret pa den modstdende side eller dennes forlen-
gelse.

Areal = ha -a=

1
2

Medianer i en trekant

En median forbinder en vinkelspids med den
modstdende sides midtpunkt. Medianerne skee-
rer hinanden i samme punkt O (trekantens areal-
tyngdepunkt), og endvidere deler de hinanden i
forholdet 1:2.

Vinkelhalveringslinjer i en trekant

En vinkelhalveringslinje halverer en af trekan-
tens vinkler. Vinkelhalveringslinjerne skeerer hin-
anden i samme punkt.
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Trekantens indskrevne cirkel
Vinkelhalveringslinjernes skeeringspunkt er cen-
trum for trekantens indskrevne cirkel.

Trekantens omskrevne cirkel
Midtnormalernes skeeringspunkt er centrum for
trekantens omskrevne cirkel.

Ensvinklede trekanter
For ensvinklede trekanter geelder, at forholdene
mellem ensliggende sider er lige store.

a b9
a, b, ¢
Firkanter
Kvadrat

Alle vinkler er rette, og alle sider er lige lange.
Areal=a-a=a’

Rektangel

Alle vinkler er rette. Diagonalerne er lige lange og
halverer hinanden.

Areal=a-b.

Rombe

Alle sider er lige lange. De modstdende vinkler er
lige store. Diagonalerne halverer hinanden, star
vinkelret pd hinanden og halverer rombens vink-
ler.

Areal="%-d, -d,




Parallellogram

De modstéende sider er parallelle og lige lange.
De modstéende vinkler er lige store. Diagona-
lerne halverer hinanden.

Areal=g-h

Trapez
I et trapez er to sider parallelle.

Areal = (EC;“AQJ -h

Vilkarlige polygoner
En vilkarlig n-kant kan inddeles i n - 2 trekanter.

Vinkelsummen = (n - 2) - 180°

Regulzre polygoner

En reguleer polygon er en n-kant med lige store
sider og lige store vinkler.

Alle reguleere polygoner har en indskreven ogen
omskreven cirkel. Forbindes centrum med poly-
gonens vinkelspidser fremkommer n ligebenede
trekanter.

_ 360°
" n

A%

11




TRIGONOMETRI

12

sin v

cosv

tanv

Definitioner og grundformler

cos?v + sin®v = 1

sin v
tanv =
Cos v
Den retvinklede trekant
. modstdende katete
sinv =
hypotenusen
hosliggende katete
oSV =
hypotenusen
tan v = modstdende katete
" hosliggende katete
?=a’+b?
c=o+f
W=oa-B
1 1
Areal—5~h-c = Z-a-b




o
O

Den vilkarlige trekant
a b ¢
sinA " sinB sinC "~

2R

a®>=b?>+c?-2-b-c-cos A
b?+c?-a?

A=
coSs 2 bc
Areal=%-a-b-sinC

a-b-c
4-R
Areal=r-s

Areal =

Areal = Vs(s — a)(s — b)(s — c)
_at+b+c
B 2

R: Radius i trekantens omskrevne cirkel
r: Radius i trekantens indskrevne cirkel

Additionsformlerne

sin(a +b) =sina-cosb +cosa-sinb
sin(a-b)=sina-cosb-cosa-sinb
cos(a+b)=cosa-cosb-sina-sinb
cos(a-b)=cosa-cosb+sina-sinb

Formler for den dobbelte vinkel
sin2a=2-sina-cosa

2 2

cos 2a = cos“a - sin“a
=1-2.sin%
=2.cos?a-1
2-tana
ta112a=h2
1 -tan“a

13
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(0.0) /

f(t)

ot

-

Trigonometriske funktioner
(svingninger)

f(t) = a sin @t

a: amplitude

o: vinkelhastighed i radian/sekund
t: tid i sekunder

Periodetid:

= e (sekunder)
®

Frekvens:

f=%(Hz)

f(t) = a sin (ot + ),
hvor ¢ kaldes faseforskydningen.

(vektoren danner til tiden t = 0 vinklen ¢ med

vandret).

f(t) =asinot +k,

som er en svingning, der er forskudt konstanten

ki y-aksens retning.




CIRKELBEREGNINGER

Omkreds - Buelaengde
OmkredsenO=n-d=2-m-r
2'm-r
360°

b= -v , hvor vermélti°.

Arealer
Cirkel

.2 2
A=m r 4d

Cirkelring
—cr R2_ . 2_F 2 T o
A=n-R°-1m-r* = 1 D 1 d
Cirkeludsnit
- 2 .
Areal=ﬂ—3goo—V , hvor ver mélti®.
Cirkelafsnit

2
rr (m-v ale: o
Areal = > -[1800—smv] , hvor ver malti°.

Korde:k=2-r-sin%

Pilhojde: h = r(1 - cos %)

15




OVERFLADER

ned=2emer

N

o
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Cylinder
Arealet af den krumme overflade af en cylinder:
A=n-d-h=2-n-r-h

Kegle
Arealet af den krumme overflade af en kegle:
A=m-1-8

0° r

Vinklen v = , hvorvermalti®.

Kordenk=2~s~sin§

Keglestub
Arealet af den krumme overflade af en keglestub:
A=n-s-(R+r)

360° - R

5,

Vinklen v = , hvor vermalti®.

LV
Kordenk=2"s, - sin 7
Kugle

Overfladearealet af en kugle:
A=4-n-*=n-d*




b=

D

Overfladearealet af en kuglekalot
(krumme overflade)

A= n-d-h = n@%+h)

Overfladearealet af en kugleskive
(krumme overflade)
A=mn-d-h




RUMFANGSFORMLER

Retvinklet prisme
V=G - h
G = arealet af grundfladen

Kasse
V=a-b-h
h
/X/\/

P Cylinder

V=g -r- =g-d2-h

@ Cylinderror
V=@ R*-n-r)-h
—Ep-Llgy.
h V=( n D 1 d9)-h
D = ydre diameter d = indre diameter
R SR R = ydre radius r = indre radius

18




Pyramide

1
‘§'G'h

G = arealet af grundfladen

Pyramidestub
V= %-h(G+g+VG-g)

Keglestub
T

) h-(R®+r?+R 1)

V=

19
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GULDINS REGLER
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Kugleudsnit

=L g
vV=¢-d*h

Kugleafsnit

v=".

h?-(3-d-2-h)

\Y%

ana o

‘h-(3-a’+hd

Bestemmelse af overfladeareal

\%
A—2-n-a~1-¥0—o

Bestemmelse af rumfang

v
V—2-n-a-A-w




PLANGEOMETRI

~<

Blxz.y2)

(Y3

x=b

y=a

F———1

Afstandsformlen

AB=+ (%, - xl)2 +(y,— yl)2

Midtpunkt pa linjestykke

X1+X2 y+y
M(x,y):( 5 12 2]

Areal af trekant - Determinantformlen

X1 "
Y2
Y3
1 N

>

I
N =
mx N><

x

1
> I x Vot XYz +x oy -

X2 Y1 =X Y= X - Y,
Rette linjer

Vandret linje gennem punktet (0,a)
y=a

Lodret linje gennem punktet (b,0)
x=b

21
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(0,0)

©,0)

} X

(xy)

ax+b,y=c,

ax+b,y=c,
=X

Ret linje med stigningstal o, som gir gennem
punkterne (0,0) og (1,0)

y=0-X

Ret linje, som gir gennem punkterne (0,q) og
(Lo+q)

y=0-X+q

Ret linje med stigningstal o, som gir gennem
punktet (x;, y,)

y-ylz(x-(x-xl)

Forhold mellem stigningstal, vinkel mellem
vandret og linjen og to punkter
Y2= %1

X2—'X

og=tanv=
1

Skaringspunkt mellem to linjer

a;x+ byy=c¢, og ax+ b,y =¢,

c, bl a, ¢

¢, b, a, 6
(XIY) = ’

a b, a; b

a, b2 a, b2




~<

/

ax+by+c=0

Er a positiv, vender 5 Z
parablens ben opad X

Er a negativ, vender
parablens ben nedad

Parallelle linjer

Nar to linjer har samme stigningstal, er de paral-
lelle.

o =0,
Linjer der stir vinkelret pa hinanden

Nar produktet af to linjers stigningstal er -1, star
de vinkelret pa hinanden.

o, - 0,=-1

Afstand fra punkt (d,e) til ret linje
ax+by+c=0

_lad+be+c |

N~

Cirklens centrumligning

Centrum er (a,b) og radius =r

(x-2)+ (y - b =12

Parabel med symmetri omkring x = 0 og top-
punkt i (0,0)

y = ax?

23




Er a positiv, vender
parablens ben opad

Er a negativ, vender s
parablens ben nedad

\ D=

(xo Yo)

VEKTORREGNING

a
Y1
X4

B(X2,Y2)

A{X1.Y1)

24

Parabel med symmetri omkring x = 0 og top-
punkti (0, y)

y=ax2+y0

Parabel med symmetri omkring x = x, og top-
punkt i (x, y,)

y =a(x- xo)2 +Y,
Proportionalitet

Ligefrem proportionale storrelser
y=o-Xx

Omvendt proportionale storrelser

<
I
x |=

Vektorkoordinater

Vektorkoordinater i et koordinatsystem

-




Multiplikation af skalar med vektor

n’gz(n.xlj

"o
5 _ Ad_diti_on _af to vektorer
/ _ r=a+b
b
a+b g - (x - (x - — (x +x
= a a+b Hvisa=| ! ogb=| 2| er a+b=(1 2
_ Y1 Y2 Y1tz
b
3 Vektorer i ligevaegt
\/* 5+5+z+a:(g]
d b

Subtraktion af katorer

7 b a~b=a+(-b)
1

Enhedsvektor
- (x, - (x
e = V =
e yl
X N
TN YeT R |
|
|
Skalarprodukt

éOE= lal - Ib] - COS V
a0b=x1-x2+yl-y2
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[0

Xt

(x2,¥2)

Y1

(%3,Y3)
X

(x1.y1)
|

I

Skalarproduktet aeb=0, nar vektorerne a ogg
star vinkelret pa hinanden.

"% Y'Y, - -
cosv=——", cosv=e e

lal - Ibl
Regneregler
EObfb_Oa_ o
a~0(l)+cl=£10b_+a_oc_ L
(a+b)e(c+d)=aec+aed+bec+bed

Tvarvektor
Hvis;=[x1 er a= e
1 X1
Trekantens tyngdepunkt
Tooy) = [x1 + >;2 + X, , y, + );2 + y3]

Trekantens areal

1 (% Y] 1
A= == (X, -y,—X )
Projektion
Ib I =1Ibl cosv




pm——

1 INTERVALLER

{xeRI b<x<a} =]b;al
{xeRIb<x <a}=1b;a]
{xeRla<x}=1[a;e

{xeRIx<a}=]-oe;a]

Regneregler m.v. for greensevaerdier

1
Iim —= 40
x>t o
lim l= +o0
X

"
x—0

lim lz —co
X

x—>0

Nér lim f(x)=F og lim gx)=G
X—a X—a

geelder:

lim f(x) + g(x)=F+ G

X—a

limf(x) -g(x)=F-G

X—a

lim f(x) - g(x)=F- G

xX—a

fx) F
im ——==, G=z0
r—a 800 G

27




FUNKTIONER

f

28

Definition pa funktion
En funktion er en forskrift, hvor der til ethvert
element x i en meengde A kan knyttes et og kun
et element y i en meengde B.

A: Definitionsmeengde

B: Veerdimeengde

Liner funktion

fx)=a- x+q
o: stigningstal /heeldningskoefficient
q: konstantled

Funktioner af 2. grad (parabler)
f(x)=ax®’+bx+c, a=z0

kan omskrives til
f(x) = a(x - a)(x - B),

hvis o og B er redder i ligningen
ax® +bx+c=0

Parablens toppunkt
_b_d b2
[ 22’ 4a]’ d =b“—-4ac

Sammensatte funktioner
Eks.: f(x) = 3x-1o0g g(x) =-2x + 5

Den sammensatte funktion
(fog)(x)=3(2x+5)-1

Omvendte funktioner
Eks.: f(x) = 2x

Den omvendte funktion

x =2y eller f(x) = %x




y

/ f'(x)=10"
f(x)

y=X

=log x

-

y f'(x)=€"

X

y=x

f(x)=In x

Funktioner af 3. grad:

fx)=ax®+bx®’+cx+d, a=0

Hvis x = o er rod i ligningen
aC+bx®+cx+d=0

vil (x - ) ga op i polynomiet
aC+bx® +cox +d

Logaritmefunktioner

Titalslogaritmen f(x) =log x,x >0
log10=1
loga-b=loga+logb

log%=loga-logb
loga"=n-loga

log“\/_z;=%-loga

Den naturlige logaritme f(x) =Inx, x>0
Ine=1
Ina-b=Ina+Inb
Iny =Ina-Inb
Ina"=n-Ina

lnn\/;:l-lna
n

29




a>1
(0,b)
o
y
(0,b)
O<ax<i

log. skala

y
a> 1
(O,b)

/

:

30

Eksponentialfunktioner
fx)y=b-a, b >0, a>0 og xeR

Fordoblingskonstant for eksponentielt voksende
funktion:

T _1052

27 loga

Halveringskonstant for eksponentielt aftagende
funktion:

Tq= 1082

1=—
5 loga

Grafen for f(x) = b - a* i et enkeltlogaritmisk
koordinatsystem.




DIFFERENTIALREGNING

- konstant

- potensfunktion
- sum

- differens

- produkt

- brok

- trigonometriske funktioner

- eksponientialfunktioner

- logaritmefunktioner

Symboler for differentialkvotient

Ay _dy _dfe) _ ., o,
T dx =t =y

li =

Regneregler for
bestemmelse af differentialkvotienter

Funktion Differentialkvotient
f(x) f'(x)
k 0
k-x k
a-x" n-a-x""1!
u+v u +v
u-v u -v’
u-v u-v+u-v
u u-v-u-v
v v
sin x COS X
COS X -sin x
1
tan x 2
COSs” X
a* a*-In lal
e* e*
In x 1
X
1 1
08 X x-In10

31




f(x)

32

— =X

Differentialkvotient af sammensat funktion

dy_dy du dv
dx du dv dx

Implicit differentiation
Eks.:x*+y?-1=0

o dy dy di_
dx dy dx dx

dy _
2x+2y - =0
dy __x
dx vy

Bestemmelse af lokale maksimums-
og lokale minimumspunkter samt
vandrette vendepunkter

1. Los ligningen f'(x) = 0
2. Fortegnsbestemmelse for f'(x).
a) Lokalt maksimum forekommer, nér forteg-
net for f'(x) gar fra + til -.
b) Lokalt minimum forekommer, nar forteg-
net for f'(x) gar fra - til +.
¢) Vandret vendetangent forekommer, nar
fortegnet for f'(x) er "+ 0 +" eller "-0-".
3.Beregning afy__ ogy, . sker ved indsattelse
af de fundne x-verdier i f(x).

Bestemmelse af punkter for
skra vendetangenter

1. Los ligningen f“(x) = 0
2. Beregning af y-veerdi sker ved indsattelse af
den fundne x-veerdi i f(x).




FUNKTIONS-
UNDERSOGELSE

$

: i
T ] 1

a b c

fer voksende i : [a;b] og [c;eo]
f er aftagende i: [b;c]

Ved en funktionsundersggelse forstdr man be-
stemmelse af det grafiske billede af en funktion.
De karakteristiske egenskaber, som bor fastleg-
ges er:

1. Definitionsmangden

2. Skaringspunkter med henholdsvis x- og y-
aksen

3. Fortegnsbestemmelse af funktionen

4. Monotoniforhold
f er voksende i : [a;b] og [c;eo]
f er aftagende i: [b;c]

Lokale maksimums- og minimumspunkter be-
stemmes ved at seette f'(x) = 0 og lose den frem-
komne ligning.

5. Asymptoter
Er funktionsudtrykket formet som en brok,
skal der undersgges for asymptoter.

Lodret asymptote

a. Bestem de x-veerdier, der gor brokens naev-
ner lig med 0. Eks. x =a.

b. Bestem greenseveerdien for breken, nar
x—a‘ogx—a.

c. Hvis greenseverdien bliver plus-uendelig
eller minus-uendelig, er linjen x = a lodret
asymptote.

Vandret asymptote

a. Bestem greenseveerdien for breken, nar
X—>ZEeo

b. Hvis greenseveerdien bliver en konstant.
Eks. b, er linjen y = b vandret asymptote.

33




(a.b)

Skra asymptote
Hvis teellerens polynomium er en grad
hejere end neevnerens, kan en evt. skra
asymptote bestemmes sdledes:

a. Neevneren divideres op teelleren.
b. I resultatet af denne division lader vi
X—>too.

Den skrd asymptote vil da kunne fremkomme
som en ligning af formen y = o - x+q.

6. Vendepunkter
Vandret vendetangent vil forekomme, nér for
tegnsvariationen for f'(x) er: "+ 0 +" eller "- 0 -".

7. Verdimangden
Har vi grafen for en funktion med minimum

i (a,b), vil veerdimeengden kunne beskrives sa
ledes:

Vm(f) = [bjeo]




INTEGRALREGNING

Integrale - stamfunktion - integrationspreven

[ £ dx = F(x) + k, nar F(x) = f(x)

Regneregler for integration

- sum
_[ uX) +v(x) dx = f u(x) dx + I v(x) dx

- differens
_[ u(x) - v(x) dx = J. u(x) dx — J. v(x) dx

- partiel integration (delvis integration)

_[u(x) -v(x) dx =U(x) - v(x) - J U(x) - v/(x) dx
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Stamfunktion til
- konstant

- potensfunktioner

- trigonometriske funktioner

- eksponentialfunktioner

- logaritmefunktioner

Funktion

Stamfunktion
f(x) F(x)
k k-x
Xn Xn +1
n+1
1
x! == In Ix|
X
sin X - COS X
oS X sin X
tan x —In Icos x|
2

sin“x = (sin x)2

2

cosX = (cos x)2

1 + tan>x

aX

log x

E(x—sinx - COS X)

E(x+sinx - COS X)

tan x

1
Tnlal

eX
x-lnx—x

x-log x -

X
In 10




Bestemt integrale
b

| #09 ax=1¥00 2= F) - Fea
a

Areal-beregning

b
A=J.a f(x) dx

b
A= J.a (f(x) — g(x)) dx

o C

A= ], (f(x) — g(x)) dx

-D
A, = J. (g(x) — f(x)) dx

'V 4 a(x) )

f(x)
Ao | A : Ay=] g(x)dx
i X v a
a c b
b
A= f(x) dx
v C
y
f() Rumfangsberegning
T “ Rumfang af omdrejningslegeme fremkommet
—] - x ved drejning 360° om x-aksen af det viste areal

vx=n-be(x)2 dx
a
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DIFFERENTIALLIGNING

VEKTORFUNKTIONER

38

Rumfang af omdrejningslegeme fremkommet
ved drejning 360° om y-aksen af det viste areal:

b
V=2-7r-J x - f(x) dx
y a

Ligningstype Losning
y =g(x) y = _[ g(x) dx
y=k-y y=c-e
1
f = ——dy=x+k
y = g(y) e
1
"= h(x) - ——dy = | h(x) dx
y =h(x) - g(y) I () y J ()
b
y’ =y(b -ay) y=—2
1+ke P
y" =g(x) y' = f g(x) dx,
herefter som den
forste type
Ret linje




Y (xy)
t
- X, +t-cosv
M ) = [;J: (y0+t vaw
0 .
| x y J
y
(xy) Cirklen
- X a+r-cost
) = =
r® [y] [b+r-sint]
X

-~

Ellipsen

oY) o _[Xx)_(a-cost
_\ r(t)_[y]_[bsint)

(0.b)

a

/(3’0)

Bevagelser
Banekurve givet ved

o (x®
) (y(t)]

Hastighedsvektor

Ty _ oo [ X7(®
vit) = r'(t) = [Y’(t)j

Hastigheden

vl = Yo' ) + (v (1)

Accelerationsvektor

a) = v = 170 = (;8}
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Matematiske tegn og symboler

Tegn Anvendelse Betydning, leesning
c xe A x tilhgrer maengden A, x er element i meengden A
¢ y & A y tilherer ikke maengden A, y er ikke element i meengden A
meengden af elementer x tilherende A, for hvilke udsagnet p(x) er
(13| {x«AIp®Y | gandt
(0] den tomme mangde
N maengden af naturlige tal og nul
Z meengden af hele tal
Q meengden af rationale tal
R maengden af reelle tal
(,) (a,b) ordnet par
= a=b aerligmedb
£ azb a er forskellig fra
~ a=b a er tilnzermet lig med b
< a<b a er mindre end b
> a>b aerstarreend b
< a<b a er mindre end eller lig med b
> a>b a er storre end eller lig med b
oo uendelig
+ a+b aplusb
- a-b aminus b

40




Tegn, anvendelse

Betydning, laesning

Bemzerkninger og eksempler

a-b axb ab a multipliceret med b,
% a/b ab! a divideret med b,
aP aipotensen p,
a2 a% A kvadratroden af a,
ah ar Wa den n-te rod af a,
absolutveerdi af a, numerisk
lal .
veerdi af a,
funktion f En funktion f kan angives ved
f HIEHO x — f(x) eller ogsa ved f(x).
den af f og g sammensatte B
geof funktion (8200 = g(f())
X —a x gar mod a,
istedet for lim _ _f(x)=b kan
skrives f(x)—b for x—a.
lim £ graenseverdi for f(x), nar x gar Greaenseveardier »fra hejre« og
— ) mod a »fra venstre« kan betegnes ved
henholdsvis
lim . f(x) og lim _,__ f(x)
AX tilvaekst af x,
dF dfy, fledet af funktionen f af & df
dx atiedeta onentaten ogsa TN G4669/dx, £(x), D)
¢ Df variabel x dx
df den n-te afledede af funktionen f For n=2 eller 3 bruges ogsé f"hhv.
dx® af én variabel x £ i stedet for ™.

41




Tegn, anvendelse

Betydning, laesning

Bemeaerkninger og eksempler

et ubestemt integral (en

J. £(x) dx stamfunktion) eller meengden ad
stamfunktioner af funktionen f,
J-b 0 d det bestemte integral af
o 00 dx funktionen f fra a til b,
grundtallet for de naturlige
¢ logaritmer,
< eksponentialfunktionen (med
€ expx grundtallet e) af x,
Inx; log,x naturlig logaritme af x,

lgx; log x

titalslogaritme af x,

forholdet mellem en cirkels

T perimeter og diameter,
sin x sinus X,
oS X cosinus X,
tan x tangens x,

a vektor a,

a;lal leengde af vektor a,

e, enhedsvektor i retning af a,
e e enhedsvektorer i

i,i koordinataksernes retning,
a-b skalarprodukt af a og b,
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